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Exereifhl rerolvate.
1) Betermmi derivatele wwmitoarelor funcyi definite $i derivabile pe intervalele dote:
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Solutie.
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M Fie d, 1, K intervale ale drepiel reslesi f: 1 — ) g ) = K. b K = R Tusctii dervebile: sunci functia
Fahege [ este derivabild (pe D gl Fiisds Biel Fien)-200en .
Sodutic. Fx)=0hog)e [V =0he g (F(x)) £T0)= = KigUHem- g (e £ 0,

Co o sinterd a formulelor obtimite. vom prevents urmitonu! sebel al derivatelor funciiilor elementare.
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7. Sisteme liniare cu cel mult 3

by Xy F U Ny vl K, = By

Fie sistemul linfar: o, 0 + o0, a, x, = by dem ocuatii

Enﬂ Xy n".i“r=+"'+aﬂ"rn=""lr
ou n necusoscule, 0 < 3,8 € €, jml,m, j=1,n,h&C, jel.m,

Dcterminares maliimii soluliflor sistermului limiar s¢ face pon
rezolvarea acestuia prin diferite metode. Indiferent de metoda
folositd trebuie sk precizim tpul sistemului, sdici:

- eonnparibil (duch are solutil )

* glererminad (docd are xolufic unicij;
» nedeterainar (dack are o inhimitate de solugink;

- inconpatihil (dach nu are solutii),

Dbservalie.

Urmatoarele proceduri aplicute wmil sislem de ecualk Haiare nu
medificd compatibilitates sau incompatibilitatea scestuia § nicl
eventualele saluyin

= adunarea unci ecualii 2 sisternulul fa o alt ecuatie a sistemului;

s inmultiren ecuatilor sistemulai prin facion nenuli;

= schimbarea ecuntiilor intre ele.

Meiode de rezolvare a sistemelor (i igee

® Metoda luf Ganss a clipiint o importantd mal mare in oltimal
timp pentru cdl se atilizeazd in programele de caloulator,

Ideea acestei metode este urmdtonrea: sistemul linir de m ecuatii
cu 1 necunoscute se transfonmd intr-un alt sistem liniar echivalent
in care una dintre necunoscute. de exemplu x . apare fntr-o
singurd ecunfie. Spunem ¢l x, a fost eliminat din celelalic m - 1
ecualii, Prin acecast metodd cele w - | ecuafil, 1 necunosculs
x, . se transformd astfel incit o altd necunoscuta, de exemplu
x.. apare numal in una dintre acestea. Repetind procedeul. vom
abiine:

a) unm sistem in care ultima ecuatie conjine numnl necunoscuta
awnci sistemul este comparitil deferminar;

bi un sistem in care x, = f{x, . ..., x ) unde & < a; atunci
sistemnul este compatibil nedeterminat,

¢) un sistem In care o ecuatle este de forma 0 = ¢, ¢ € C*:
atunci sisiemul este imcompertibl,

R L4x,+x=|
{Ij 1) 84 rerolvim sistemul liniar: 1% 40, =3, =1,
x4 x,=0
Solufiv

Scizind prima ecuafic din o doua §i implrting {a {-2) obfinem

33

necunoscute

S5 rroedvdm eifere iErTE

1) Regolvd sisiemele liniane:

L~ I ]
a

I+ x;
a) R+ =

|y, +x, 45, =4

x+x +x=10
b) {x +x, =3 ,
! Xy =7

L =1
g) {5, +x, e x, =1,

n+x,=0
specificind, pentru fecare sistem. daci

este compatibil determinal. compatibil
nedeterminat sau incompatibil,

1) Rezolvd sistemele liniare:
Xt =]

a) ¢=x, +2x, +5,=0,

2%, ==Xy =12

Xtx =l
by {lx,=x; +x, =3
| x,+x,=x,=0

prin metoda lui Gauss.

) Verifich dacll sistemul
XXy x, =0
2x, vy =1y =0
dx, =x,+ 1y, =8
=g, * Xy b2 ymT

gsie echivalent

mton+n=6
-5y = 2, m =2
13, = 34

#i caleuleazd multimea solutiilor.
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