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Capitolul 1: Optica geometrica
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Se poate trage concluza ca, pentru wn sstem
da lentde subbn, convergenta sistemulul este egala
U SUma convergentetor lentilelor
L L= l:'; * '::-.

W Ly B Qe

Deci destanga focald a sistemulul, F, va fi datd de:

1. Doud lentile convergente sunt asezate la o
destanta de 30 cmouna de alta. Daca prama lentith are o
distantd focali de 25 ¢m, iar cea de-a doua de 11 cm,
detemminali pozifia imagni formate de un obiect Situat
la o distantd de 47 om in fata prmei lentile.

Rexchare

Pentru ambele lentile seva cphca ecuatia lentilelor
subitini, in cazul primet lentile se va obfine imaginea ia
distanta:

%#éa% = Xy =534 am,
iar mdnnea este: b, ———'"— -114.

mmamw&mmm
cea de-a doua lentid, Ea se va afla fatd de aceasta la
mm“ﬂ-m
) x' =30-534=-234cm.
Aplicand pontru OBa de-a doud lentild ecualia
lentilelor sublr, se obline:
1 1 1

-23.,4*? 11=l1i_'. .
Marirea va fi: B,--i?-.--u.aa.
H

semnul -~ indica faplul cad imaginea este
rasturnatd fath de obect.

Imaginea finald este localkzata fa 7.7 om in spatels
celel de-a doua lentile, iar manrea totala [ este data de

A L4
=
B ;1. F
f, =25¢em
x,=4tem YT
Xy
produsul marinlor celor doud lantile.
f = B-fs = (-1,14)+(0,33) » - 0.38.
2. Dol lentile au distaniole focale

f, = 30 cm i f, = 20 em. Ele sunt plasate pe acelasi
a:mmmuﬁmanﬂmﬁummﬁuﬂm La 50 em
de prima lentith de partea opusd celai de-a doua se
asazd un comp.

a) Care ¢ste porifia ima@ni data de sistemul celor
doud lentile?

by Care este mdrirea datd de sistemul de fontie?

a) Pentru prima leatila se da x, = 50 em §
f, = 30 cm. Utilizénd refatia lentilelor subtini
-1- 1 & 1 ¥ r

Decarece cea de a doua lentits este asezata la o
distartd fath de pima de doar BO cm, inseamnd ch
imaginea formatd, care devine obiect pentru cea de a
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a) Forjale care actioneazhi asupra corpulul sunt
reprezentate in figura (b), Acestea sunt greutatea G,
apasarea normati N, forfa de frecare F, §i fora elastica
£,. Forja de frecare este orentatd in sensul misclni
scanduri, decarece corpul alunecd pa a3 in sans opus.

b} Lungimea resonuiui deformat va i, conform

figum (B "‘E%”i"‘-

Laborator 0.
Determinarea coeficientulul de frecare

la alunecans
e AR FBIE ABC =P -
= triboemietu; = Mass marcate;
= dinamdmetn; = taler cu dessur
- fir inextensibil;

o mase mancate; t
= Ccofp paralelipipedic cu locasun pentru mase
marcate, cu suprafeleie laterale din diderite materiale

(lemn, cauciue, motal etc.)

al

Fig. &
= Se asazi copul pamlelipipedic pe placa orzontald
o tribometrulul, realithndu-se montajul din Big. 6.
= Identificali forfele care acfioneazd asupra
corpulul,
= Completatl in calete tabelul urmdton

Micopl |GeMiuN|] m |FuTumg

Mar. e,

¢) Alungifea resortulul va i dala de expresia:
AMlel=b=01m.

d) Condijnle de echilibru impuse, pe cele doud
directi, se sonu;

Pedirectiaaxel s F, = F sini, (1)
@arpedweciiay: G =N + F ooso (2)

Cum F, = kAl, oblinem din relata 2k

N=G-F cosa=mg-ka/cosa=44N.

@) Din relafia (1) requltd; F, = kAl -sina =0, 87N,

unde: -M este masa paralelipipedulur;
- m este masa totald a discurilor marcate |
i talenului cane pune in migcane sistemul.

* Se pun difente greutdfi marcale in locasunia din
paraieliplped i e pune sistemul in miscarg unifonmd
prin compietanea cu AisCun marcate pe taler,

= Se face graficul F, = fAIN) de tpul ceh din
fig 7.

= Se duce graficul funcliei F, = fiN) pnntre
punctele experimentaie.

A
F.IN)

o L
Fig. 7
Panta graficului este coehoientul de frecare |
F
E{pu ?5- :l.l,lr

* Sg repeld expenmentul pentru alie matenale
pe fetele paralelipipedulul (lemn, cauciue, metal).

= Se cetermind coefickenin og frecare oi difentelor
matenae,

* Utilizénd Anexa 2 stabilih ercarea absaluta §i
relathed in determunanea cogficaentulus do frecare,

Rezumat

Legile frecdni afirma ca:

« Forta de frecare nu depinde de marimea
supratetelor in contact.

« Forta de frecare depinde de apasarea normala a
carpuriior n contact (N).

« Forja de frecane depinde de natura suprafetetor in
contact f, < uN gi f = N, unde p_este coefi-
centul de frecare stalic, iar p, este cosficseniul de
frecare dinamic. Pentnu aceleas suprafete in gen-
eral p, < .




