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Arhitectura sistemelor de masurare numerice

Prefata

Capitolul 1. Introducere in arhitecturi ale sistemelor de masurare care utilizeaza
semnale numerice

1.1. Generalitafj

. Lanturi de masurare

. Functiile pentru componentele prezente in sistemele de masurare numerice

. Arhitectura sistemelor de masurare cu microprocesor

. Sistem de masurare pentru achizitia sincrona a mai multor semnale
. Sisteme de masurare pentru marimi rapid variabile

. Arhitectura sistemelor de masurare distribuite
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Capitolul 2. Multiplexarea si demultiplexarea datelor
2.1. Multiplexoare analogice

2.2. Caracteristici, avantaje si dezavantaje

2.3. Cresterea numarului de canale ale unui MUX
2.4. Multiplexoare diferentjale

2.5. Multiplexoare numerice

2.6. Utilizarea multiplexoarelor numerice

Capitolul 3. Esantionarea si memorarea datelor

3.1. Generalitaf;

3.2. Esantionarea ideala

3.3. Esantionarea si memorarea

3.4. Corelarea rezolutiei CAN cu frecventa de esantionare

3.5. Principalele caracteristici ale unui circuit de esantionare si memorare (E&M)
3.6. Realizari in domeniul circuitelor de E&M

3.7. Alegerea circuitelor de E&M pentru aplicatji

Capitolul 4. Convertoare numeric-analogice

4.1. Tipuri de convertoare numeric-analogice

4.2. Principalele caracteristici ale CNA

4.3. Alegerea CNA pentru sistemele de masurare

. Arhitectura sistemelor de masurare formate din aparate conectate pe magistrala
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Capitolul 5. Convertoare analog-numerice

5.1. Tipuri de CAN utilizate in sistemele de masurare
5.2. CAN paralel (Flash Convertor)

5.3. CAN cu aproximatii succesive

5.4. CAN cu integrare si numarare de impulsuri

5.5. Principalele caracteristici ale unui CAN

5.6. Rejectia semnalelor parazite

5.7. Alegerea CAN pentru sistemele de masurare

Capitolul 6. Magistrale de comunicatie
6.1. Transmisia seriala
6.2. Transmisia paralela

Capitolul 7. Sisteme de achizitii de date tip “plug-in”. Placa de achizitie NI PCI-MIO
E4

7.1. Placa de achizitie PCI-MIO. Prezentare generala

7.2. Intrarile analogice

7.3. Intrari/iesiri digitale

Capitolul 8. Exemplu de proiectare a unui sistem de achizitie de date
8.1. Tema proiectului. Date initiale

8.2. Elemente de proiectare. Alegerea traductoarelor
8.3. Verificarea regimului dinamic al senzorilor

8.4. Schema bloc a sistemului de achizitie

8.5. Filtrul trece-jos

8.6. Multiplexorul

8.7. Alimentarea termorezistentelor

8.8. Amplificatorul

8.9. Convertorul analog/digital

8.10. Determinarea erorilor

8.11. Calculul erorilor de amplificare

Bibliografie

Anexa 1
Anexa 2
Anexa 3
Anexa 4
Anexa 5
Anexa 6
Anexa 7
Anexa 8
Anexa 9
Anexa 10



